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Notice d’Installation simplifiee NICE ROBUS 600 et 1000

Le Kit comprend : Options :

Radio

Crémaillére

!

Batterie de secours Kit Cables {cable électriques
nécessaire au fonctionnement
de I"'automatisme}
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Hice Opera (systéme de controle par GSM)

Connexion Type de cable Longueur maximum Limites d’utilisation :
admise -
A ligne d’alimentation | U1000 RV2 3x1.5mm? 50 metres ROBUS 600 :
électrique U1000 RV2 3x2.5mm? 100 métres Portail longueur maxi 8 m
B Lampe clignotante HOS5 VVF 2x0.75mm? 20 métres et 600Kg
antenne RG58 cable coaxial 5 métres ROBUS 1000 :
C Photocellules AWG 2x0.6mm? 20 metres Portail longueur maxi 12 m et
D sélecteur aclés AWG ou HO5VVF 2x0.5mm? 20 métres 1000Kg



Fixation de I'opérateur

Sila surface J appul existe 083, 1a foubon de 'apérateur doit &g effec-

tuse diractement sur i surface en utissant des moyens adequats par

exemple avec des cheviles 4 expansion. Autrement, pour fixer Fopéra-

tour;

1. Creuser un trou de fondation de dimensiong adéguates en suiant
les masures indiquées dans la Figure 3.

2 Prévor un ou plusieurs CONGLAS poUr 18 passage des cibkes com-
me dans [ Figuee 4,

3. Assembler les deux agrafes sur b placue de fondation en plagant
un BCrou en 08ss0us et un au-dessus 08 B plague; MeCrou S0us
o plaque dot dtre vizsd & fond comme dang & figura 5 oe mankdne
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que ka partie fietée de 'agrafe dépasse d'envion 25+85 mm au-
(essus 08 (3 plagus,

4. Effectuer i couke en ciment et avant quil commence & prendre,
mettre la placue da fondation en respectant e distances intiquées
gans ia figure 3; vérfier qu'ele est paraiiéle au portal et parfatement
de reveau ffig. 6. Attendra la prise compiéte du ciment.

5. Eniever Ies 2 Bcrous sur e 0ess5us 08 | plague puis y paser I'ops-
ratéur; vérfier Qu'l est parfaitement paraléle au portal puis visser
legerement ka3 2 etrous &t les mndalies dumies comme dans i
figure 7.
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Sila crémaillére est déja présente, aprés avoir fixé I'opérateur, agir sur

les goujons de réglage comme dans la figure 8 pour mettre le pignon

de ROBUS a la hauteur qui convient en laissant 1+2 mm de jeu de fa

cremaillere. Autrement, pour fixer la cremaillere, il faut:

6. Debrayer I'operateur suivant les indications du paragraphe “Débraya-
ge et manceuvre manuelle” dans e chapitre “Instructions et recom-
mandations destinées a |'utiisateur de I'opérateur ROBUS".

~

7. Ouvrir complétement le portail, poser sur |l pignon le premier seg-
ment de crémaillére et vérifier que le début de la crémailiére corres-
pond au debut du portail comme sur la figure 9. Vérifier la présen-
ce d'un jeu d'1+2 mm entre le pignon et la crémaillére, puis fixer la
cremaillere sur le portail avec des moyens adéquats.

A Pour éviter que le portail pése trop sur l'opérateur, il
est important qu'il y ait un jeu d'1+2 entre la crémaillére
et le pignon, comme dans la figure 10.

8. Faire coulisser le portail et utiliser toujours le pignon comme réfé-
rence pour fixer les autres éléments de la crémaillere.

9. Couper I'éventuelie partie de crémaillere qui dépasse sur le der-
nier segment.

10. Effectuer différantes manceuvres d'ouverture et de farmeture du
portail 2 1a main et vérifier que la crémaillére coulisse alignée au
pignon avec un desalignement maximum de 5 mm, et qu'ily a un
jeu d'1+2 mm entre le pignen et la cremaillgre sur toute la longueur.

11. Serrer énergiquement les écrous de fixation de I'opérateur en
s'assurant qu'il est bien fixé au sol; couvrir les écrous de fixation
avec les bouchons comme dans la figure 11,

12. Fixer les pattes de fin de course suivant la description donnée Gi-

aprés (pour les versions RBBOOP et RB1000P fixer les pattes

suivant la description du “3.3 Fixation des pattes de fin de cour-

se dans les versions avec fin de course de proximité inductif’):

 Porter manuellement le portail en position d'ouverture en s'ar-
rétant 4 au moins 2 - 3 cm de la butée mécanique.

* Faire coulisser la patte sur la crémaillére dans le sens de I'ouver-
ture jusgu'a l'intervention du fin de course. Faire avancer ensuite
la patte d’au moins 2 cm puis [ bloquer Sur la crémailére avec
les goujons carrespandants comme sur la figure 12.

* Effectuer la méme opération pour le fin de course de fermeture.

13.Bloquer I'opérateur comme ['indique le paragraphe “Débrayage

et mouvement manuge!l” dans le chapitre “Instructions et recam-
mandations destinées a |'utilisateur.
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La sélaction de la manceuvre d'ouverture doit &tre choisia en fonction de la position de I'opérateur par rapport
au portail.

oren |1

Si le portail deit coulisser vers |a droite
pour 'ouverture, il faut mettre le
sélecteur vers la draite.

(paramétre par défaut)

Si le portail doit coulisser vers |a gauche
pour 'ouverture, il faut mettre le : _
sélecteur vers la gauche, - ' =

(paramétre & régler) : < B lloen




Reconnaissance des accessoiros ; 30 Vo)

Ha b I t at Aprés le branchement au secteur il faul faire reconnailre
ﬂ;rmﬂsm par la logique de commande les dispositifs connectés o

s habisactcmatsme com  @UX @ntrées Blue BUS et STOP. @ -
Avanl cette phase, les leds L1 et L2 clignotent pour indi-
quer qu'il faut effectuer la reconnaissance des dispositifs,

Attention : La phase de reconnaissance des dispositifs doit dtre exdeutde
méme sl n'y 8 pas d'sccessoires conneclés.

1) Prasser et maintanir enfoncees les touches | & et [ SET].

2) Lorsque les Led L1 et L2 commencent a chgnoter tres rapidement , relacher les touches,

3) Attendre quelgues secondes que la logique termine la reconnaissance des dispositifs

4) A la fin de la reconnaissance, la Led [ STOP ] doit rester allumée, les Led L1 et L2
s'ateindront (les Led L3 et L4 commenceront eventusllement a clignoter),

Reconnaissance de la longueur du portail :

Aprés la reconnaissance des disposilifs, les leds L3 et L4 commencent a clignoter ; cela
signifie qu'il faut faire reconnaitre la longueur du portail {distance entre le fdc fermeture at
le fde ouverture). Cette mesure est nécessaire pour le calcul des points de ralentissemants
&l ba point d'ouvertura partislle,

1) Pressar e maintenir enfoncéss les touches [ ¥ | et [ SET ]
2) Quand la manceuvre commence reldcher les touches,
3) Veérnfier que la manoeuvra en cours est une ouverturs, autrament
pressar | STOP ] et relire attentivement « la sélection de la direction »
4) Attendre que la logique compléte la manceuvre d'ouverture jusqu'a ce
que le fin de course d'ouverture soil atleint ; la mancauvre de fermature commence
juste aprés,
5) Attendre que la logique compléte la manceuvre de fermature,

Vérification du mouvement du portail ;

Aprés la reconnaissance de la longueur du portail, il est conseillé d'eflectuer quelques manceuvres pour vérfier que le
mouvement du portail est corract.

1)  Presser la touche OPEN pour commander une mancauvre d'ouverture, Vérifier que le déplacement du portail
s'effectue sans vanation de vitesse et que le portail ralenti entre 50 et 70 em avant la position d'ammét d ouverture.

2)  Presser la touche CLOSE pour commander uné manceuvre de fermature. Vénfier que le déplacement du portail
s'effectue sans variation de vitesse at que le portail ralenti entre 50 et 70 cm avant la position d'arrét de fermeture.

3)  Durand la manceuvre, vérifier que le clignotant clignote & une fréquence réguliére de 0,5s.

4) Effectuer différentes manoceuvres d'ouverture et de fermeture pour metire en évidence les éventuels défauts de
montage et de réglage.

) Veénfier l'ensemble des points de fixalions de l'opérateur, de la crémaillére, ot des cames de fdc.

onclio ment en mods aut o

1) Presser et maintenir enfoncée [ SET )

2) Lorsque Led L1 commance a clignoter , relacher [ SET .
3) Faire un appul cowt sur [ SET ].1a Led L1 devient fice

4) Attendre 10 sécondss polr sorir de la programmation




Le ROBUSKit est muni d'un logement pour
la batteria tampon. Rompre |a partie
prédécoupée du coffret de la logique de
commande &l connacter celle demiéra aux
battenes.

1) Pressar et maintenir enfoncée [ SET ).

2) Lorsque Led L1 commence a clignoter , relacher [ SET ]
3) En appuyant sur [ T ]d-pluqr la Lod s L4

4) Faire un appul court sur [ SET ].la Led L4 devient fixe

5} Attendre 10 secondes pour sortir de la programmation

Une minute apres la derniere manosuvie, les cellules cesseront de clignoter, seul le receptour sora on évoil
Vous économiserez ainsi, Pénergie électrique ou Ménergie de la batterie

Cast bon pour la planéte
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