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Notice d’installation simplifice NICE POpKit

Le Kit comprend : Options :

da 4 e
MOTXR:Digicode radio \

PS124: Batterie tampon

Kio: déverrouillage Ext %

A

=
Kit cable:Connexion électriqué

Connexion électrique ce qu’il faut prévoir :

Connexion Type de cable Longueur maximum admise

A ligne d’alimentation | U1000 RV2 3x1.5mm? 50 metres

électrique U1000 RV2 3x2.5mm? 100 meétres

B Lampe clignotante HOS5 VVF 2x0.75mm? 20 metres

antenne RG58 cable coaxial 20 metres (conseillé 5 meétres)
C Photocellules AWG 2x0.6mm? 20 metres
AWG 4x0.6mm?
D sélecteur aclés AWG ou HO5VVF 4x0.5mm? 20 metres
E Moteurs U1000 RV2 3x1.5mm? 20 metres
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Installation du PopKit: Le Pop n’est adapté qu’au portail posé entre piliers
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Vérifier, suivant 'angle d'ouverture des battants, gu'il est possible de respecter les mesures indiguées dans le
tableau de gauche.

ke surer sur place lawaleur de « B ». (voir tahleau de dreite).

Suivant la mesure de « B » et I'angle d'ouveriure des hattants dans le tableau, on peut trouver lavaleur de « A »
dans le tableau de gauche. Par exemple, si « B » st égale 4 100 mm &t gu’on désire un angle d'ouverure de
1007 « A » devra mesurer environ 180 mm.

T
La fixation de la plague s'effectue en utilizant des vis adaptées au - “‘wt'] | |
matériau du pilier. Fixer la patte en position horizontale. ! e X

Le bras droit doit &tre monté aveclavis MEBxbb et la rondelle grower.
Faire attention & positionner le bras en le faisant sortir dans la parie -
avant. &
En utilisant les goujons fournis et les anneaux de sécurité correspondant, 13
fixer le bras courbe au bras droit et la patte de fixation du battant au bras \ ) fo
courbe. : Ny

Fixer la patte de fixation du battant au portail, au point le plus &loigné s o '

possible de la colonne en allongeant au maximum les bras. La patte e e e —
est fixée au portail au moyen d’une soudure ou en utilisant des vis N g',r}b ==
adaptéesau matériau du battant, iy | [

Soulever la petite porte « A » Introduire la dé « B » de débrayage
{fournie) et latourner dans le sens des aiguilles d'une montre jusgu'a
S0n arrét.

Débloguer le motoréducteur « A =, faire pivoter le battant dans la position
désirée « de portail ouvert » Ensuite placer le fin de course en hutée avec
le bras droit et le fixer avec les deux vis MEx20. « B » Dévisser la vis qui fixe 1o
le bras droit au maotoréducteur et introduire le couverde de protection.
Fevizser la vis.
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Schéma de connexion électrique de la logigue de commande

Cablage du PopKit

La legique de commande POAT/A est complétée par une nouvelle fonction: le Stand-by , qui permet d'économiser de
l'énergie quand l'automatisme n'est pas en mouvement (sactive au bout de 60 secondes une fois que le portail est
ferma).

La fenction Stand-by ast active de sarie et il st imparatif d'utilisé le cablage specifique ci-dessous

il est recominandé de charger ke caisson batterie PSY24 avec le chargeur rapide SYAT avant linstaliation

Moteur 2 (M2)

x°

L2 12345

Pas a pas

Une fois les connexions raccordées, mettez sous tension, les leds L1 a L5, P1-P2-P3,
vont clignoter 5 secondes, ensuite L1-L2-L3, doivent étre allumées fixe.
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Programmation de la centrale POA1, recherche des fins de courses :

L1-L2-L3 allumeées

Les securites non utilisees doivent étre
pontées sur le bornier

Les bornes 8 - 12 et 14 doivent reliees
entre elles

Si vous n'utilisez pas la securite Photo
reliez egalement labome 13 ala8.

Mettre les deux battants a mi-course manuellement

Appuyer sur P2, les 2 moteurs devront partir en ouverture (sur environ 20 cm seulement)

Si toutefois ile partent en fermeture appuyer sur P2 pour stopper la manceuvre.

Pour inverser le sens des moteurs, inverseur les fils + et — sur les borniers d’alimentation des

moteurs M1 et/ou M2.

Appuyer sur P2 de nouveau, les 2 moteurs devront partir en ouverture (sur environ 20 cm seulement), puis
les 2 vantaux s’arrétent et repartent en fermeture, jusqu’a la butée d’arrét

Si c’est le mauvais battant qui repart en fermeture en premier, faire un appui sur P2, et inverser le
cavalier E.

Reprendre la procédure en appuyant de nouveau sur P2, les 2 vantaux vont s’ouvrir de

20 cm, se fermer jusqu’a la butée central, s’ouvrir complétement, et se refermer.

A la fin de cette procédure de reconnaissance I'automatisme aura mémorisé, I'effort de travail nécessaire,
et le temps de travail.

Effacement de la mémoire :

Si la procédure de reconnaissance des fins de courses, ne s’est pas bien déroulée, vous devez I'effacer.
Couper 'alimentation en enlevant le fusible

Appuyer et maintenir enfoncé les touches P1 et P2 simultanément

Remettre la fusible les leds L1 a L5 se mettent a clignoter

Relacher P1 et P2 dés que les leds L1 a L5 s’éteignent
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Programmation du WINGO en mode semi-automatique

L'état des LED est le suivant : . . . L1 L]

Appuyer sur P1 et P2 (en méme temps) et resté appuyer sur les deux jusqu'a ce que les 5 LED

clignotent ( EEERER ), puis relacher.

", ”
Les LED changent d'état comme suivant :-Ill-L] [1 [ W
Lz premiere LED clignote (elle est plus longtemps allumé gu'éteinte).
Appuyer sur P2 pour activer la fonction semi-automatique (la premiére LED est plus longtemps
ateinte qu'allume).
Puis appuyer sur P1 et resté appuyer, tout en maintenant P1, appuyer sur P2 et resté appuyer sur
les deux boutons jusqu'ace que les 5 LED s'éteignent ([ ] [ [ [ O] ), puis relacher les
deux boutons.
Les LED changent d'état comme suivant: 1l Il Wl ] [J

A ce stade les trois LED restent allumées at la fonction semi-automatique est activés,

Mémorisation d'un émetteur en mode |l sur le récepteur SMXI :

: Tou2
| Rx{ fois

1.  Presser la touche sur le recepteur un nombre de fois egale a la
fonction désirée. ( 1 fois ouverture total, 2 fois ouverture partiel)

2. Vérifier que la LED émet un nombre de clignotements ' N Jou zl:-""
. 2 § e k]
correspondant a la fonction désirée. AT o
3. Dans les 10 secondes qui suivent, presser pendant au moins “
5 secondes la touche désirée de I'émetteur & memoriser. Tfi 55
4, Si la mamorisation a eté effectuée correctement, ia LED du
récepteur clignotera 3 fois. ‘31
b
X3

Neta : S'l y a d'autres émetieurs & mémoriser, répéter le point 3 dans les 10 secondes qui suivent
La phase de mémorisation prend fin au bout de 10 secondes lorsque le récepteur s'éteint.

Effacement du récepteur SMXI :

1. Presser et maintenir enfoncée la touche du récepteur. 4
[ nx_i
2. Attendre que la LED s'allume puis qu'elle s'éteigne, attendre o Wb
enfin qu'elle clignote 3 fois. '}DZ - :E X3
3. Relacher la touche du recepteur exactement durant le troisieme 4+ b 4
clignotement. x?  TN3°
4 Si l'effacement a été effectué correctement, la LED clignotera 5 fois TLF
bien distinctement. 5 X5

Toute reproduction totale ou partielle est interdite, sans I'autorisation de habitat-automatisme.com



@Habitat

AUTOMATISME

www.habitat-automatisme.com

Utilisation de la batterie de secours PS124, du bras spécial Pop, et du débrayage KIO

Options :

Debrayage de l'opérateur de I'extérieur.
(KIO+KA1)

Deétacher le couvercle en plastique « 1 »,
Visser le pivol « 3 » sur l'arbre de débrayage.
Visser le tendeur de cable « 4 » dans le trou « 5 »
prévu & ool effel. Fixer le ressont « 6 » aupivot « 3 »
et au point de fixation prévu dans la coque. Faire
coulisser o cable de débrayage « 7 » a linténeur
des trous du pivol « 3 » et du tendeur de cible « 4 ».
Remettre le couvercle en plastique « 1 » dans sa
position onginale.

Utilisation de la batterie tampon. (PS124)

Le POP kit est muni d'un logement pour la batterie PS 124,

Rompre la partie prédécoupée de la logique de
commands &l mmmmm

.155’,'!_ “"'E“

Utilisation du bras special POP

Le bras spécial POP permet de motoriser des
portails avec écoingon réduit. |l parmat d'ouvrir
la portail sans que le bras de dépasse de la lar-
geur du moteur POP,

(Voir notice du bras spécial POP)
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