Notice d’installation simplifiée de I'automatisme de portail battant

NICE WalkyKit 2024

Le Kit comprend : Options :

Batterie de secours
; PS24

Digicode radio
MOTXR

—
—

Kit cable de connexion
. - i N
H L 8 électrique

1) Limites d’utilisation du WalkyKit

Cote C maxi conseillee 15cm
L'usage du NICE WalkyKit est préconiseé pour:

- Portail posé entre piliers unigquement
= Portail d’'un poids inférieur a 100K g/Vantail
- Largeur maxi conseillée 160cm/Vantail

Largeur du vantail
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Portail posé entre piliers

Coté Rue

Portail posé en applique arriere piliers
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Bras déployé Bras replié
min 300 mm il min8mm A,

B

B doit étre compris
entre 0 et 200mm
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2) Gaines et cables :
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Connexion électrique ce gqu'’il faut prévoir :

Connexion Type de cable Longueur maximum admise
A ligne d’alimentation | U1000 RV2 3x1.5mm? 50 metres

électrique U1000 RV2 3x2.5mm? 100 meétres

C Photocellules AWG 2x0.6mm? 20 metres

D sélecteur aclés AWG ou HO5VVF 4x0.5mm? 20 metres

E Moteurs U1000 RV2 3x1.5mm? 20 metres

3) Outillage nécessaire

4) Eixations a utiliser

Fixation moteurs Fixation Bras

e B

Goujons d'ancrage Scellement chimique
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5) Montage de I'automatisme

Encombrement du Walky
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Mise en place des motoréducteurs sur piliers

Calcul de I'angle d’ouverture
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En lecture directe, vous avez par exemple, une cote B de 100mm, pour obtenir une
ouverture de 110°, positionner le motoréducteur a une cote A de 125mm.
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Positionner le support de motoréducteur horizontalement ou verticalement en

fonction de I'angle d’ouverture souhaité, et des cotes A et B.
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Montage des bras avec recoupe

Avant de recouper le bras, monter provisoirement et faire |’essai d’ouverture.

Calcul de la longueur du bras C ( )
pour une ouverture a 90° A

Y
A

Cote A =150mm
Cote B =150mm

En lecture directe la
cote C=220mm
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Recouper ensuite le bras et faire le s0-—=1— =
montage définitif IR (ﬁ/
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Toute reproduction totale ou partielle est interdite, sans I'autorisation de pro-automatisme.com



PR(O]

AUTOMATISME

La liaison du bras avec le portail doit étre réalisé, bras compléetement déployé sur

portail fermé
s A -
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Vous pouvez fixer la patte d’entrainement du portail avec des vis auto perceuse de
6.3mm.

Mise en place des Butées mécaniques

Le WalkyKit ne dispose pas de butée embarquée, il est donc nécessaire de disposer
au sol ou contre un mur des butées d’arrét pour chaque vantail.

Le systéme de déverrouillage du Walky se fait simplement avec les clés 3 pans,
fournis, dans le kit
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6) Mise en place des photocellules

Placer les cellules sur un fond de joint silicone
pour empécher toute pénétration d'eau et d'insecte

7) Raccordement électrique de I’automatisme NICE WalkyKiT

Ouvrir le carter comme ci-dessus, et présenter |'alimentation 230V par un fil souple
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Présenter le cable d’alimentation et raccorder

Replacer la logique de commande et
connecter le moteur esclave sur la
borne M2

Cablage du WalkyKit

,fénc NO C C NO NCﬂB\
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BLUEBUS

Il

i

Raccordement antenne, un fil de cuivre de 17.5cm est fourni avec le
récepteur, vous devez |'utiliser en guise d’antenne, sans en modifier la
longueur

Raccordement d’'une commande d’ouverture, avec contact a clé,
interphone ou bouton poussoir. Ne raccorder que des commandes a
contact sec, sans polarité.

Le raccordement de la commande stop sur le contact a clé provoque
I"arrét immédiat de la manceuvre

Les sécurités photocellules sont a raccordées sur BlueBus, en série ou en
parallele sans se soucier de la polarité.

Une serrure électrique peut étre raccordée sur cette borne

M7= M

o

Raccordement du moteur esclave (si existant)

Toute reproduction totale ou partielle est interdite, sans I'autorisation de pro-automatisme.com




Détail de la logique de commande :
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EN Connector for battery / Solemyio photovoliaic power

& |T Connettore per batteria / aimentarions fotovoltaica So-
lemyo « FR Connecteur pour battene / alimentation phovoita-
fgue Sclemyo « ES Conector para bateria / alimentacicén
fotovodtaica Solermyo » DE Staeckverbinder flr Battere / Ver-
sorgung durch Solarzellen Solemyo « PL Wiyozka dia aki-
midlatorka rezenvcwsago £ Zasiiania fotowaoltaicznego Solemyo
+ NL Connector voor batter] / fotovoltaische voeding Sole-
myo

EN Fuse for control unit « IT Fusibile defla centrals

# R Fusible de la cenirale « ES Fusible de la ceniral

+ DE Sicherung des Steuergeriis « PL Berplecanik centrali
= ML fekering van de besturingsesnneid

EN Connector for motor « IT Connettore per motone

« FR Connecteur pour moteur « ES Conector para motor «
DE Steckverbinder fir Motor « PL Wivczka silnika

« NL Connector voor motor

EN|ledl1=IT led|1«FRledl1=ES LedL1
« DEledl1=PLDiodaled 1+ NLLed L}
EN|lLed|2«IT led| 2« FRLedl2«ES LedL2
* DEledl2 « PL Diodaled L2 « NL Led | 2

EN|l=d|3«IT ledl3eFR1ledL3*ES ledlL3
sDE|edl3sPLDiodaled L3 «NL Led L3
ENledl4+IT LedldeFRLedL4 »ES Led L4
¢« DEledl4»PLDiodaled L4« ML Led L4

EN Connector for receiver » IT Connettore per ricevitore

* FR Connecteur pour recepteur « ES Conector para re-
ceptor = DE Steckverbinder fr Empfanger = PL \Whyczka
odbiormiika « ML Connector voor ontvanger

EN BusT4 connector « IT Connetiore BusT4 » FR Con-
nectesr BusT4 « ES Conector BusT4 » DE Steckverbinder
BusT4 = PL Wiyczka BusT4 » NL Connector BusT4

EN Jumper JA « IT Jamper JA = FR Jumper JA « ES Jum-
per JA « DE Jumper JA = PL Zworka JA =« NL Jumper JA

EN Jumper JB « IT Jamper JB « FR Jumper JB = ES Jum-
per J8 =« DE Jumper JB « PL Zworka JB « NL Jumper JB
EN Step-step LED » IT Led Passo passo « FR Led Pas a
pas = ES Led Paszo apaso » DE Led Schritifunktion

* PL Dioda Led Krok po Kroku =« NL Stap voor stap led
EN Stop LED = IT Led Stop » FR Led Stop = ES Led Stop
* DE Led Stop » PL Dicda Led Stop » ML Stop led

EN Bluebus LED = IT Led Bluebus = FR Lad Blusbus

# ES Lad Blugbus + DE Led Bluebus = PL Dicda Led Elue-
bus = ML Bluebus led
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Les cavaliers JA et JB, doivent étre
placés, conformément a la
disposition des vantaux de votre
installation

AN /

Mise en place du récepteur
embrochable NICE OXI

Avant la mise en service de ['automatisme,

placer les 2 vantaux ouverts a 45°

TABLEAU 2
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8) Programmation de la logigue de commande

Avant toute programmation, positionner les moteurs a mi-course
1) Une fois le cablage réalisé, mettez sous tension 230 volts, depuis le tableau de protection.

Les témoins L1 et L2 clignotent lentement et la led BlueBus doit clignoter chaque seconde
2) Faire reconnaitre les dispositifs de sécurités (photocellules et stop). MEME SI AUCUN
DISPOSITIF DE SECURITE N’A ETE INSTALLE.

- Pressez et maintenez enfoncées les touches < et SET, jusqu'ace que L1 et L2

clignotent rapidement (au bout de 3 secondes) et relacher.

- Attendre quelques secondes la led « STOP » doit s’allumer, L1 et L2 doivent s’éteindre
- L3 et L4 se mettent a clignoter

3) Reconnaissance automatique des temps de travail et des fins de courses.

Presser et maintenir enfoncées les touches SET et } Relacher quand L3 et L4 commence a
clignoter rapidement, au bout de 3 secondes.

L’automatisme va commencer sa manceuvre de reconnaissance.

a) Fermeture lente du moteur 1 jusqu’a la butée mécanique

b) Fermeture lente du moteur 2 jusqu’a la butée mécanique

c) Ouverture lente du moteur 2 et du moteur 1 jusqu’aux butées mécaniques

d) Fermeture complete et rapide des M1 et M2

Si les premiéres manceuvres a) et b) ne sont pas des fermetures mais des ouvertures, stopper la
procédure de reconnaissance en appuyant sur < ou sur } Inverser la polarité du moteur +
et -, recommencer la procédure 3).

4) A la fin de la procédure de reconnaissance les L3 et L4 s’éteignent, L1 et L2 vont clignoter
plusieurs fois, (mémorisation des données)

L’automatisme est prét a étre utilisé en mode semi-automatique.

5) Programmation du mode Stand-By (économie d’énergie) OBLIGATOIRE avec BATTERIE

Appuyer sur SET au moins 3 secondes, jusqu’a ce que L1 clighote — Relacher — Déplacer la led

sur L4 avec la touche }Appuyer 1 fois sur SET — L4 devient fixe.
6) Programmation en mode automatique

Appuyer sur SET au moins 3 secondes, jusqu’a ce que L1 clighote — Relacher - Appuyer 1 fois
sur SET - L1 devient fixe.

Attendre 10 secondes pour sortir de la programmation. Le mode automatique est paramétré
d’usine pour une refermeture apreés 30 secondes (Voir notice détaillée pour autres paramétrages)

Reset : Si vous avez besoin d’effacer la programmation enregistrée, faire un appui simultané de 3
secondes sur< et > , et recommencer la procédure de reconnaissance paragraphe 2
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9) Mémorisation des télécommandes

Le récepteur radio dispose de 4 canaux :

- 1% canal = ouverture totale
- 2éme canal= ouverture partielle
- 3 éme canal= ouverture seulement

- 4 éme canal = fermeture seulement

* Programmation ouverture totale :

Pour mémoriser votre télécommande faire

1 appui court sur le bouton de programmation RADIO. La
led radio va clignoter au rythme d’une fois par seconde
pendant 10 secondes. Faire un appui long (3secondes) sur le Iy’ [ &5
bouton de la télécommande que vous voulez affecter a cette

commande. La led radio va émettre 3 clignotements longs pour valider I'enregistrement.

* Programmation ouverture partielle :
Pour mémoriser votre télécommande faire 2 appuis courts sur le bouton de programmation
RADIO. La led radio va clignoter au rythme de 2 fois par seconde pendant 10 secondes. Faire
un appui long (3secondes) sur le bouton de la télécommande que vous voulez affecter a
cette commande. La led radio va émettre 3 clignotements longs pour valider
I’enregistrement.

Votre automatisme est prét a étre utilisé.

10) Effacement des télécommandes :

Suite a une erreur de programmation ou perte d’une télécommande, vous pouvez étre amené, a
devoir effacer les télécommandes.

Appuyer et garder le doigt appuyer sur le bouton de programmation radio, la led radio va s’allumer,
s’éteindre et clignoter 3 fois, relacher le bouton exactement au 3éme clignotement.

La led radio va clignoter 5 fois pour confirmer I'effacement de la mémoire du récepteur.
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11) Utilisation de la batterie de secours PS 124

La batterie de secours se régule d’elle-méme aucun entretien particulier n’est a
prévoir
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