Habitat

AUTOMATISME

www.habitat-automatisme.com

control units

POA1

Instructions and warnings for the fitter

istruzioni e avwertenze per l'installatore
Instructions et recommandations pour 'installation
Anweisungen und hinweise flr den installateur
Instrucciones j advertencias para el instalador

Instrukcja dla instalatora

Wi @usTy STITEM ‘ e
CEATIFIED BY DRW

o seH—




POA1

Table des matiéres: page
P Co-ciption du produt 19
> [JEE——— 19
21 Enstaflation typique 19
2.2 Contrbles préliminaires 20
23 Connesdons alectriques 20
2.314 Schama electrique 20
2.3.2 Descrplion des connaxions 21
2.3.3 Notes surles connaxions 21
2.3.4 Typologe d'entrés STOP 22
2.3.5 Exemples de connaxions photocaliules sans B
fonclion de Pholotest 22
2.3.6 Exemples de connexions photocalules avec B
fonction de Pholotast 23
2.3.7 Vamication des connexions 24
2.4 Recherche automatique des bubdes de fin da
COUrse Macaniqueas 24
EMl =5 oo ioncionmement 25
Ml Coonosic 75
_ Fonciions pré-programmaas 25
Recommandations:

Dt manuel est destiné exclisivement su personnel tech-
nigue gualifié powr Minstaliation. Avcune information contenus
dans ce fascicule ne peut &tre considérée comme intéressante
pour ['utilisateur final!

Ce manuel se référe a la legique de commande POAT &t ne deit
pas &tre utilisé pour d'autres preduits.

page

Fonclions programmables
6.1 Programmation directe

SR

6.2 Frogrammation prameer niveau, premise parie 26
6.3 Programimation presmsar niveau, deuxiame partie 26
6.4 Fonclions au deuxiéme niveau 26
_ Programmation 27
74 Modaktés de programmaton 27

T.1.1 Programmation promser niveal: fonctions 28

7.1.2 Programmation dewdéma niveaw: paramsies. 23
7.2 Effzacemant de ia mamaoire 28
7.3 Exemple de programmation premier nivesi 29
7.4 Exemple de programmation delxiame nivesu 29
7.5 Schama pour i programmation a0
E- Accessoires an option =y
_ Mainfenance de la logique de commande POAY 31
9.1 Miza au rebut 3
T cocmes. a
PP  concienstiques techniques a0

La logique de commande POAT est destfimée & 'actionnement dee opa-
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1) Description du produit

-

Le fonclionnement de |8 logigue de commande POAT est base sur
un systama [mpérematrique) qui verifie Nethort des motewrs g ui
sont connecigs. Ce sysiEme parmet de détecier sutomatiguamant
s finzs de course, de memonser ki temps de fravail de chague
mioteur et de reconnsine O éventusis obatacles 20 cowrs du mouve-
ment normal fprotection anti-Scrasement).

Catte caractérsbous rend ['netallstion més smple wo gu'sucun
régage des temps de traval ot de décalage des bettarts nhest

NECBSSETE.

La fogoue de commeande es1 pré-programimée eur les fonctions nor-
malement requises, eventuslisment, & travers une smple procadure
I =1 possbie de choisir des fonctions plus spécifiques.

Powr faciiter TNidentification des parties dans & figure 1, nous ind-
quons c-aprés lea composants e plus sgnificetifs de 8 loggue ds
commende POAT

i

Logique de commande POA1

Az Conmectzur gimentation 24 W

B: Connectewr moteur M|

€z Connecteur pour batterie tampon PS5 124

1,16 D: Fusible servicss 500 ma) type F
E: Seectaur décalsge ouverture motsar ME ou M2
P F: Borme moteur M2
Gz Borne sorte clignotanis
P2 H: Borne sorfie SCA ou samure slectrigus
k= Bornes 24 Voo pour sendices et phototest
P3 L: Bomes pour entrées
L1...L5: LED entrées &t programmation
N M Borme powr antenne radio

N: Connecteur "5MT pour récepiaar radio
0 0z Connecteur pour programmaton‘dagnosiic
P4, P2, P3: Touches et LED polr programmation

£k Pour protéger la carte &lectronigue contre les dom-
mages accidentels, la logique de commande est contenue
K:hrllmunﬁmtdapmba:ﬁm

.
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2) Installation
If ﬁﬂmmppalmnmhaauhmﬁsmmiapﬂrtﬂatda Suivre attentivement les recommandations du flﬂﬁwfﬁ:\\
portails doivent &tre installés exclusivement par du per- “Recommandations pour I'instaltateur”.
sonnel technique qualifié et dans le plein respect des
NOMMES.
A
!

2.1} Installation typique

Pour précser pertans tormas et certains aspects d'un automatisme
pour portes ou portele & 2 batants, nous donnone un exemple
bypigque.

En parbculier, nous rappelons gue:

= Pour les caraciérisbgues et ls connexion des photocelules, 58
refidrer auy instnuctions spécifiques du produs,

= L3 paie de photocelules "PHOTO" n's pes d'effet en ouverturs
tandis gu'slle provogue une inversion durant B fermeiure.

» L3 paie de photocelules *PHOTO" Hogue la manmeuvre SUssi
bien &n ouverbure gu'en fermeiure.

» L3 paire de photocelules “PHOTDE" [connecide sur Tentrée AL
opportunément programmes) n'a pas d'effet en fermeture tands
qu'ele provogue une mversion curant ['ouveriune,

5, PHOTO

% 2L g J
7o L5
r:r[1 b

1. Upératewr dectomecanique 4. Sélectsur 8 o8
PPTO24 [zvec logigue de 5. Peire de photocelives
commands POAT incorponde) “PHOTCR

2. Dpersteur Sectromécamague 6. Paire de photocsliuies

PPT224 [sans logigue de "PHOTOE™
cormmaEnde] T. Paira de photocaliles
3. Chgnotant “PHOTOEZ"




2.2) Conirdles préliminaires

HAwant toute oosraton, vérfier gue fout i maténed est adaple & 'ins-
tallsfion et confiome B oo qui est prévu par les nommes. En plus de la
vearficalion de tous lee poinds indigués dara les “Hecommandations
pour Tmstalisr”, nous ndigens dane ostte partie une Este des
contriles spécifiques pour 8 logigus da commande POALL

= | o oufes de fn de course mecanques” dowvent Bre capsbies o'ar-
riter | mouvement ou portal & dohvent sheorber sans probémes
touds Fénerge cingtioue scoumulss dans ke mouwvement du battant
(utiiser Svantudlemeant les butdes prévues dens s motewrs POR).

= |5 igne d'simentation dod &lre protégée par un miErUEieUr
magretothermegue & par un mermepteur diferantel st munie dun
dizposiT de daconnenion avec distance entre les contacts sups-
rieura & 3 mm.

= Almenter |z logigue de commande avec un cibie de 3wl Smmd
5l Iz d=tance entre i3 logigue et le connexion & I'instalation de
mee & la terre depasse 30m, §isul prevor une prse oe teme &
pronamie de |a ingique de cormmande.

= Pour les cormexions de ls parte 3 inés basse tension de sécuriie,
utiizer des cibles d'una section minmum de 0, 25mm.

» |tiiser des cablas bindée &i & longuewr dépasse 30m en mettant
le biindage 4 8 tere seulement du cibs de B logiges de com-
manda.

= cdhle de connexion du motewr doit Bavoir une saction d'au mons
1, 5mim?

= Eviter d'effectuer des connevions de cibles dans des bofiers
enferés méme ' sont complétement atenches.
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"(.-2.3] Connexions électrigues

ﬂmwhﬂnﬁﬁiﬁmmdp"m
d'endommager les composants, quand on effectue les
connexions électriques ou qu'on branche le réecepteur radio,
la legique de commande doit absolumeant &tre éteinte.

» | =3 enirées des comBacts de type NG (Normalement Fermé), guand
gl=s ne sont pas utksees, dovent &tre shunitses avec "COMMUNT
[zauf ez enindas des photocslules, si ks foncton PHOTOTEST est
Botives, pour plus de détsils woir le paregraphe 2.3.6).

+ 5'l y 8 plusiesrs contacts NG pour B mime enfrée, 1 fad es
connecier en SERIE

= | o3 enfrées des contscts de type MO (MNomaiement Ouverd],
guand efles ne sont pas utiizees, dovent 8tre le=stes fibres.

= 5l y 8 plusieurs contacts NO pour ls mBme enfrée, 1 faut les

= | =5 contacts dovent shsolument ére de type mécanique &t liores
de foute puisssnce. Les connexions 2 Slages fype “FNE", "NEIW,
“Open Coflectar”, sto., ne sont pes admises

# [ane e cas de battants superposés, & aide de & connesion
volante E {Figure 1) § est possible de sslectonner ke moteur gui
doil démarrer en premier an cuveriure. M1 est i@ moteur avec
logique incorporéa, M2 est celui sany logagus.

A
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\_ connecter en FARALLELE B
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3.2} Description des connexions

Nous donnons capree une bréve descriphon des connextions poasibles de ks logigue de commande

Bornes Fonction Description
L-N- Ligna dalim. Alrmaniaton de sscheur
1=3 Muoteur 2 * Gornexion du mateur M2
4=5 Cignaotant Connesoon du chgnotant 24Ves man. 25W
B=7 SCASarmune & Connesecn pour Voyant Portail ouvert 24Vea meax. BW ou Semee decingus
12V max. Z6WA (Vor chapitre “Programmistion’)
H 24 Vec/Pholotest Almantabon +24V TX photocelluas powr phototest [mae. 100md)
a 0 Voo Almentation 0 V pour senvices
0 24 Voo Almantation services, AX photocaliules, stc. (24%0s ma. 200mA]
11 Ciormmun Commun pour touties lee eninges (+24Veo)
2 ST0F ** Entree avec foncton de STOP (urgence, blocage de secunis)
13 PHOTOD Entréa MNC pour dspositifa de sécurnité [photoceluies, bares palpeusess)
14 PHOTO 1 Entréa NG powur depositife de sacunts [photocalules, bares palpeusss)
15 PAS-A-PAS Entréa pour fonctionnement oyclique [DUVAE - ETOP - FERME - STOF)
I8 AL *** Eniréa sinilara
17=18 Antenne Conneson emenne du recephewr radio

* Mon utiksée pour les portais 8 un seul battant s logigue de commande reconnalt sutomaliquement 5"y a un 2=ul moteur nstslE)
= Lentréa STOP peut étre ufifsée powr les contscts NG ou & résistance constante B.2H(} jvoir chapitre “Programmation”)
** Uentrée awndiare ALK paut &re programmie dans Fune de ces fonchions:

Fonction Type d'entrée Description

OLN PARTIELLE Type 1 MO e completement e batiard supaneur
OLM PAHTIELLE Type 2 NO Chuvre deucs betiarts & mi-cowss

OLVAE NO Effiectue seuemaent la menmeuve d'ouvertiee
FEAME NG Effactue seuiement Iz manmuve de femeturse
PHOTCD 2 NG Foncbon PHOTO 2

EXCLUE - Aucune fonction

En uains, Nentrée ALY est programmes avec |a fonction OUN PARTIELLE Type 1

%
-

2.3.3) Notes sur les connexions

L= phupart des connexions sont exdrémement Smplee, pour ume bon-
ne part F3'agil de connexions diectes & un saul utiissteur ou comtact

X

Les figures qu susvent donnent quelques exemples de connewon des
diapoeiis extérors

Exompl 4

FRS50 — ALT
FASSE
| N3 C C maNg

=

L1
n
mn
1]

Exemgpla 2

Connexion sélecteur a clé

Exemple 1

FoH]
- |
111 Comment comecter e séiecteur pour efiectuser les fonctions PAS-A-

/ | | PASetETOP
/ Exemple 2

Comment cormecter fe sdiecteur pour effectusr las fonctione PAS-A-
PAS et une de celes qui som prévuea per [entrée audbaire. (OUN
PARTIELLE, SEULEMENT CUNERTURE, SEUILEMENT FERMETL-
RE...}

24Vdc
max 5W

1}

Connexion Voyant Portail

OuvertfSerrure électrique

S B fonction "5.0.A"7 et programmee, B sortie peut &re utlizee
comme “woyant portsil ouvert™. En owverture, s LED cignots ente-
ment =l en femneture, slis clgnote rapdement. La LED allenés i
indigue gue e port=l est ouvert et & Tambt. La LED &eime indigue
que le portal est ferme S la fonotion "semure alectngue”™ eat pro-
gramimae; | sorte peut Stre ublisée comme sermure declrigue et &
chague début de mancewwre la sermure Sectrique eat activée pendant

3 spcondes; ¥,

12%ac
miax 25WA




2.3.4) Typologie d'entrée Stop

L= logigue de commends POAT peut Bire programmes pour deu

typologies d'entrée STCR:

- STOP type NG pour connexon & des contacis type NC

- 5TOR & restance constanie. Permet de conmecter & Mamore
des dispositfs avec sorte & résstance constsnie B,2#0) (par ex
barres palpeuses). Uenirés mesure s valewr de |8 résstance st
nterompt 'sulonsation & & manoeusre quend la réestance sort de
I veleur nominaie. En adoptant ceraines solutions, | est possible
decomnecter & l'entrée elop & résstance constants également des
dispossiz svec contacls normisiement cuveris "NOCT pomalement
termas “NG” et éventuslement plus d'un dieposits, y comprs de
tyoe diférent. Pour celg, suive e tabesy ci-dessous:

Mote 1. ! est possihis da connectar en parsise entre euy phEEws
dispositifs NO sans aucune imite de quanfilé avec une réestance da
termiraizon de B,2K0 (Figure 4}

Hote 2. La combingzon MO et NC est possble en metant l=a 2
contacts en paraléle entre sux en veilant & cormecter en série au
comact MG une résistance de B,2WE i est donc poesible sussi de
combner 3 diepositfs: NO, NC et B,2K0) (Fgue 5)

MNote 3. | est possive de connecier en séne entne eux plusiewrs dis-
posdis MC st & une résistance de B.2¥{)} sans sucuns fimitz de
quantit. (Figure €

Hote 4. On ne peut connecter gu'un disposiif awvec sortie A resis-
tance constante B,2K0; aventusllemant, plusierrs dispostis pau-
vant Bre connectas "en cascade” avec une seule résstance de ter-
menaison de B, 2K (Figurs T)

e ] ﬂltbanﬂcm:sii'méa Stop a résistance constante est
o Fidd | Frnm:- 1 {note 2} | En parelisi utilisée pour connecter des dispositifs avec fonction de
%. P o = sécurité, seuls les dispositifs avec sortie & résistance
E MG | fnote 1) E{:ﬂﬁ? £ sére constante B,2K{l garantissent la catégorie 3 de sécurité
g- ! Rt din b par rapport aux pannes.

&y | BE¥iY | En pardiele En zarig inote 4)
NG
" n 1
MA | HA
B30 B2 HC | REC B.2HID
o 12 12 G — 12
B, 2K}

'/- 2.3.5) Exemples de connexions photocellules
sans la fonction de phototest

Connexion seulement de la photocellule PHOTO

L1
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Connexion des photocellules PHOTO et PHOTOA
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Connexion des photocellules PHOTO, PHOTOA et PHOTO2
["entrée AUX doit &tre programmée comme PHOTOZ)

'/-2.:-].6} Exemples de connexions des photocellules

avec la fonction de phototest

L& logque de commands POA dieposs de B fonchon programmabils
de PHOTOTEST (en usine k= fonction n'est pas activés). Catie fonc-
ten consfiue une excelients solufion en temes de fishilté powr les
dispositis de sécurie st permiet d'obient, en ce gul concermns ['en-
sambie iogigue de commande + dispostis de sscun, B “calegons
27 salon |s nome UNE BN 854-1 (ad. 12110380, A chaque fois gu'une
manewvie est comimandes, tous bs deposiEfs de securitd sont
conirféds et la manoeUs commance umnigquamsant &i e test est positif.
Tout cela n'est possible gue & 'on emploe une configuration part-
cuiére pour iBs connexions des dispositfa de sécwrile, en pratique
'abmentabon des emefteurs des photocelules “TX™ est separes de
c=lle des réceptews "R,

£ En sofivant ie phofolas!, 5 anirdas GLYeas 5.5 Dmcelrs oe fest sonf

PHOTO, PHOTOT & FHOTOR2. S 'une de cas anfrees n'ssf pas uiitee, 0
w8 coiector 4 i3 bOme IS (O iBs fgwes QU SLAVERT DOUr B SNampiEs
g8 ConnEan.

Connexion seulement de la photocellule PHOTO

[ ]
m
- -
=@
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Connexion de PHOTO PHOTO{ =t PHOTOZ2 I'entrée ALK
&i elle est configurée comme PHOTO2)




2.3.7) Vérification des connaxions

£\ ATTENTION: Les prochsines opérations vous porteront
& sgir sur des circuits sous tension, certaines parties sont
soumises 3 la tension de secteur st donc TRES DANGE-
REUSES! Faites trés attention & ce que vous faites et
W'OPEREZ JAMAIS SEULS!

Une foe gue les conneseons prévues pour I'automatisme sont terme-

ness, on peut passer 3 8 phese de wrificalion.

1. Almenter |a kbgoue de commande et verfier que toules les LED
cignatent rapidemant pendant gueigues sacondas,

2. Verfier gu'une tension d'emviron 32Voo est présente sur les bormes
B-11; =i les valeure sont diférentes, couper mmedistement le cou-
rent af venifier plus sttentvement les connessons et & tension d'al-
meantation

3. Aprés |s cignotemenit rapide intial, 1z LED P sonals |e fomction:
nement comsct da |a fogigue de commande par un dignotement
réguier toules les secondes. Cuand 7 ¥ 8 une varabon sur les
entrées, |8 LED "P1{” efiechee un double cignotement rapide en
signaant ars gue entrée a eie reconnue.

~

4. Giles connemons sont comectss, les antrees de type NG donsent svair
5 LED cormespondanis ahumes, tende gue les entrées de type NO
dowert svor B LED comespondante atente. Voir c-aprés |3 houm B
eves bos LED slurndes ot e tableay récapmilafi des diftrents cas

5. Vérifier gua MNactonnemant des depositfe conneciss suw antréss
provogue Malmage ou Nexdinction des LED cormespondantes.

B. Verifier guien pressant la touche P2, les deux motawrs sfectuant
une courle manmeuve d'ouverture Bvec @ moteur du batant
ELpérialr qu demarre an premien. Bioguer B manmeuve en pres-
eant de nouvesl B touche P2, Siles mobeurs ne commencent pas
Iz manmuwe d'ouveriure, mverser |s polarité des cibies motedr,
tandis gue =i le premier qui démame n'est pas celu du bon bat-
tent, intenvenir sur le connesaon volanie E fwor hogure).

G

2N LB

ENTREE TYPE_ENTREE ETAT LED

5TOP STOR NG L1 Allurnéa
STOP RESISTANCE L1 Mlurméa
COMSTANTE 8.2 ki

PHOTO 2 Allumes

PHOTOI L3 Allurmes

FPAS-A-PAS L4 Etaita

AL iV PRATIELLE type 1 L5 Etainta
LN PAATIELLE bypa 2 L5 Etainta

SEULEMENT OLNERTURE L& Etzinta
SEULEMENT FERMETURE L5 Eteinta
PHOTOZ Allumse

8 910 (11213 141576]) ¥ [

) e e ]

k) LI W]
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=T

g

o ok ||

i

2.4) Recherche automatique des butées de fin de course mécanigues

Aorés avor efecius les diigrents contrdles, on peut commencer la
phase de recharche automatique dea buteas de fin de course méce-
nigues, Cette opdérabon est necesssine paree gue |5 logiqus de come
mande POAT doit *mesurer” s durée des manmewuvres d'ouverture at
de fermetre. Catle procédure est entérement automatioue et se
base sur k2 mesure de 'effort des motewrs pour B détection des
butees mecaniques en ouvarture et an farmsture.

il = par conirs @ DAOCATLE 2 S £ EXSRIAY, AOUF POUVEE [ FEACHN I

Ut crabond Sftscar & Mamole (VoF chapirs “Eiscemant 05 5 M’ Four
T o &R TETIOFE condlant ke pEmIMSias: des (NS 0 coWrss, SfaindE pus
mElmer Fefmanistion ds B Doique de commznde 51 ioutes B LED ciignatant
rEpiEment pendant & saconoes, & MEmore et ws; o e cignotemant ne e
quE.3 secondas, 8 mEmoie comiisnt 088 les pEEmalas ges T OB course.

= fyeEnt de commencer 8 recherche dee fns de course, wanfier que ious
les depoeitife de séourité donnent leur sccord [STOR, PHOTO et PHO-
TOY ectifs] |'actvation d'un diepostt de sacume ou FTamves d'une
coammande durant la procédure en provogue Ninteruption immeédiate.

= Les baftants pewvent se frouver dems nimporte quele position
mais i est préféreble gu'ls soient 8 mi-cosrse,

A

N\

= Presser la touche P2 qui lance fa phase de recherche
consistant an:

- Brave manmuvre d'ouveriure des dewue moteurs

- Manoeuens de fermeturs du motewr du battant nféneur pequ'a ls
buige da fin de cowrse mécanque en femsture

- Marceuvme de fermeture du motewr du batisnt supereur jusgu'ala
butée da fin de cowrse mécanque an fermeture

- Gommencament de B msnmeEune o ouverture du mobeur du bat-
1Bt supdrienr

- Apras e decglage prévu, commencenant de B manmuvre d'ou-
veriure dis battant mfarieur. Si e décalage m'est pas suffiesnt, bio-
quer la recherche en preesant la touche P{ pus modifier b= temps
fwor chapiire “Programmation”).

- Mesune du mouvement NécessSmE powr qQue lBs MmotewE StE-
grent les butses de fin de cowrse macaniques en ouveriure,

- Manceuvre compééte de fermeture. Les moteurs peuvent com-
maencar i@ maneuve & oss moments différents, Nobjecti est d'ar-
river en fermsture en manterent un décalege suffisant powr &viter
e rizque de cEsdlernent entre les batiants.

- Fn dela procédurs evec mamorsation de loutes les mesures effechuses.

Toutes ces pheses dovent sa oaroulsr ['une apres ['autre sans sucu-
ne intervention de B par de I'nstallater Sicen'est pas e cas =2
procédure ne ='efeciue pas corectement & 1 izt Mintermompre en
pregaent B touche P4 Hepater ensuiie b procedure en modifiant
avertushiament des paramétes, per exempls lBs seuls dintervertion
du depositit amperamatrigque [voir ie chapdre “Programmation”), Y,




3) Essai de fonctionnement

ﬂumumulmﬂmm
tué par du personnel qualifié et expérimenté qui devra se char-
ger d'établir les essais prévus en fonction du risque présent.

'essa de fonchiornement est 3 partie B plus mponants de toute B

phase de rédisstion de 'automatisme. Chague composant, commes |es

moteurs, |e réceptewr redio, I'amét d'ugence. es photocelules ot autres

digprsiiis de ascunté, peut nécessier une phase d'essal spaciique:

nous consaflons de sunTe les procédures ndiquees dane be manusk

d'imatructions comeapondants. Pour Messs de s lbgique de commands

PO, emécuter la procédure qui sut (B sequence sa réfisne A la logique

de commande POA1 avec lee fonchons pré-programmaes).

« Varfer que I'acheation de lMentrae PAS-A-PAS provogue Un pas
d=rs 8 séquence de mouvemenis: Ouve, Stop, Ferme, Stop.

= \irfer que "actvation de Nenfrée AL flonction ouveriue partied-
iz 1) gére Iz sequence: Cuvre, Stop, Feme, Stop ssulerment du
moieur ou battant supérisur tendie que |e motewr du battent infé-
rielr resie amihe en farmetuns.

= Faire commancer Une maneuvre d ouveriure et verfier gue:

- guand on salicite PHOTO, ke portai cominue [ menmese 0 ouverture:
- iguand on solicte FHOTCOH B manmuve g'amite jusqu'l ce que PHD-
TOH soit Ehérge pus [8 manawae reprend e mownement d'ouverius.
- 3i PHOTOZ est n=stakse, sprés avoir sclicié ce dispoaitf, 8

manceuvte dod 5'arréter puls repartt en temeture.

.

= \érfor gue guand e battant armve & 8 butee de fin de course
macanigue en ouvertune, les motewrs 5 ategnent.

= Fgire commencer une manEnTe de fermaeture et warifier gus

- guand on solicie PHOTO, k2 portsil £"armite &t repart en ouveniune;

- guand on solicts PFHOTCH le manmEre 5'améie jusqu'a ce que PHO-
TO1 soi [bérde puis la meanmuwe reprend B mouvement douerus;

- guand on-schate PHOTO2 ke portal continue la mancewre de ammeture.

= \erifier gue ke disposiis d'armét conneciés A 'entrée STOP pro-
voquent ['amé mmadat de nimporte guel mouvemant en cours.

= Yerfer gue le mveal du aystams de datection des obetacles eat
adapéé & I'epplcation.

- Durant 2 manmue. aussi bisn en ouveriure qu'en femetue, empé-
char e mouvamaent du battant en simuiant un obstacle af werfier quela
maneuve =imeril svent de depassar B force prevue par lee nommes.

= D'autres verfications poumont Bre nécaessares en fonofion des
dispositife cormectss aux entrése.

) S/ penaant g TETKRLVES COMECUIVES NS & MEma dVSclion Wi 005

tocis et dlects, 3 DEque 08 COMMants SfEciLE Whe Nversin paliae oas
deuw matewrs pandant 1 seconds sewdsmant. A B commands SLCCASIE, lBg
battanis commencant UNS Maneure TIUWETTLrE & 43 pramisre ntanantion
06 i AnCHion STpaaTEriue pour SRS MOELY 851 CONZErEs COMmE LR
arel & ouenune O 5 @ msme sequsnce Quand B cowrsnt o8 secteor et
redshil AOves Whe COUDLIE: & Dremiers commande sct inujours ronsre &
ke promier GhEacle o5 IOLYOLNT DONSIEYE COmyme 4N amal on DUVerTLre

~

_x’

4) Diagnostic

La LED Disgnostic signsfe d'évertusles snomaies ou comports-
menis refeves par ia logigue de commanoe durant |z maneuTe.
Une séguence avec un nombne dommé de cignotements ndogue le
type de problame at reste actve jusgu'eu début de la manmEwTe
BUCCEssvE, Nous donnons G-sprés |8 tableau recapitdatd;

Hombre Type d'anomalie

Clignotements LED P2

1 Intervention dispositd ampéremstrigue M1

2 Intervanton depositd ampérematrique M2

3 Imenvention eniréa STOF durant B menmeune
4 Ermeur profotest

5 Surcharge sorfie 30A ou Samure Secirique

5) Fonctions pré-programmees

rrLabg'q.ed!mnﬂrﬂ!FﬂMdisst&d!qmlq.ﬂﬂuﬂh’spﬂ-
grammabies. Apras I8 phese de rechercha, ces jonotions som pré-pro-
grammées suvent une comiguration ypigue gui safisfat i plupart des
suiomatsmes Les fonctions peuvent 8tre modfises & iout momant aws-
&i e avent qu'spris la phase de rechanche 8 fravers une procédiune de
progrRmmaton adéquate fvoir chapire Fonchons programmabies’),

» Mowvement moteurs - repades
= Fgrmeture Butomatipuee - Bcives
= Fonctionmement codecit - déaactive
* Prochion T

= Rieferme aprés passage devant Photo ; désactivé

= Dcalage en ouveriure - miveau 2 (10%)

= Phototest - désacivg

= SCASerure dectrigue S S5CA

= antrée STOS * type NG

= Portels lourds : desactive

= S0A proportionnsl - désaciive

= Temps de pauss = 20 secondes

= Enfrée auwiisins - ouveriune parbells §1
lactive ssulement |e motewr du battant supérsur)

= Sancibiie smpirematriqus :diagra 2

&) Fonctions programmables

L= Ingique de commande POA{ permet de programmer guelguse
fonctons ou psramadnes ansi gue le foncton de certaines enfrees et

sorties, pour rendre ['mstaliaton plus adaptes aux evigences de 'ub-
=atewr et pus alre dans kes difigrentes conditions d'uiiisstion.

-
6.1) Programmation directe
* Mouvement Lent/Rapide
I est poasible de choier |2 vilesse de mouvernent du poriad 8 fout
moment {svec 8 mofewr amEts) en agissant smplement sur la
|\ touche P3 quand s logigue de commande ne se frouve pas dars

un &tat de programmation. La LED L3 eleinte indique gu'on & pro-
grammeé un mouvemeant lent tande que quand elie est slumée, le
mowvemant programme est remde.
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6.2} Programmation premier niveau, premi&re partie

* Fermeture automatique:
Ca mode de fonctionnement prévait une femmeture automatique
apras e emps de paoss programme, initislement le lemps de
pause est programme & 20 secondes maim peut Btre modifis & &,
10, 200 40, BI secondes. Si i fonction n'est pas aciivée, ke com-
portemeant est de fype “semi-automatique”_

* Fonctionnement “Collectif™:
Ce'mode de fonctionnement est utile guend de nomibreuses per-
sonnes utiizent 'automateme svec une commanda rado. 5 oet-
1 foncton est actwee, chaque commande regue provogus LNe
manmune Ooovetue gui ne paut pes &fre interrompus par
d'autres impulsions de commande. Si s foncbon n'est pas acb-

* Préclignotement:
L= fonction permet d'actver e clignotant svant ke déout de |
manm|ure pendant e temps programmable de 2, 4, 6, Bou 10
secondes, Sile fonchon n'est pas actwée, le clignotant commen-
ca a chynoter au début da la manmeunre.

* Referme aprés passage devant photocellule:
fvec fa fermsture sulomatique, |3 fonclion pamet de réduine le
temp= de pause 8 4 secondes aprés gue | photocslide PHOTOD
git 8l& iberée. c'est-3-dre gue e poriall se ferme 4 secondes
Bprés ke passage de 'uffisateur. Sila fonction n'est pas actwée,
Fautomatisme attend que tout le temps de pause programme soit
Ecouls

= Décalage en ouverture:
Catte fonction provoqus en ouveriure un retard dane ['achvation
du matewr du battant infénewr par repport & ceilul duw batiant sups-
rieur, nécasEaine pour evier que fies battamis' puissent se coincer,
Le décalage en fermeture sst toucurs presaent et d est cakuls
sutomatiquemnent par & logique de commande de maniéne S obte-
rir is méme décalage que celui qui est programmeé an cuvertune.

-

6.3) Programmation au premier niveau, deuxigme partie

* Fonction phototest
La logigue de commande POA 3 B posshilte d'schver b= procadu-
re de photoiest, ke fonctionnemant comect des photocdlules est veri-
fié & chague début de menmuwe. Powr powvoir bénéficier de celie
{onchon, il f2ut connecter les photooeluies de maniere adéquate (woir
paragaphs 2.9.6) pus actver B fonction. 5i e foncton n'est pas ach-
wéa, B bgigue de cormmands i efectue pas 8 phoiotest.

= Sortie SCA [Voyant Portail Ouwert) 7 Serrure électrique
Sl la fonchon est actwvée, les bomes B-7 peuvent Stre wtikséas pour
connecier |z semure Secingue. 5 s forichon n'est pas achwe, ks
bomes 6-7 peuvent Bire uifisses powr connecter un voyant de
signaisation portsl ouvert [24V).

= Entrée STOP type NG ou & Résistance constante
5Si B foncton est activée, Pemirée STOF est programmée &
“Rasistance constante 8.2KLY, dsns ce cas, pour gue la
manmuve 5o autonsss i doit y swolr entre 8 commun &t entree
une risistance da B.2W() = 25%. 5 |s fonction n'est pas actvea,
Fenirée STOP est configurée powr fonctorner avec des contacts
de type NC.

NG

= Portails légers/lourds
5i [ fonction est activés, B logigue de commande prévoit l8 pos-
siiité de géer des portsils lowds en programmand de maniére
diférents les rampes d'scosiération et lea wisssss de ralentisse-
meant en fermeture. Si & fonction n'est pas acives, i ogigue de
cormmands &5t programmés pour gerer das portais leges.

= SCA proportionnel

5i la fonction est activéa, i@ sortie SCA eet programmiée avec of-
grotement proportionnel, cele signifie gue dans |8 manmeuwe
d'ouverture Nintensié du clignotermeant augments au fur el @ masu-
e que ies battants se rapprochent des fns de cowrse d'ouwerture.
Vice versa, dans i manoeuvre die fermeture, 'internste du cligne-
temant dirminue U fur et & mesure que les battanis sa rapprochant
des fins de course de fermeture. 54 ls fonoton n'est pae actves,
on & un chignotement ent en cuveriurs & rapide en fermstune.

Y

6.4) Fonctions au deuxidme niveau

= Temps de pause
Le temps de pause, c'est-&-ds e temps gui 8'8coule entre la
manmuvre douverture et de fermeture en fonciionmement aulo-
matigue, peut étre programmé a 5, 10, 20, 40 et B) secondes,

= Entrée amiliaire ALUX:

La logigue de commande prévoit une enfrée sundisire gui peut Bira
confgurée gvec Nune des 6 fonchons suiventes:

- Duverture partielle type 1: exécuts B méme fonchon que fen-
rée PAS-A-PAS an provoguant |'cuveriune seuisment du battant
supénedr. Fonchonne saulement avec ke portsl compistement fier-
m, aurement ia commande est nterprétée comme &7 y avat une
commande PAS-A-PAS.

R

- Ouwverture partielle type 2: sxacute |2 méme foncton gue 'en-
trée PAS-A-PAS en provoguant ['ouverture dee e batiamts ssu-
ment pendant la moité du fermps prévu powr Nowverture ioige.
Fenctionne ssulement avec e poriail complaiement ferma, autre-
ment & commande est niepréss comme &Yl y Bval une com-
mande PAS-A-PAS

- Seulement ouverture: cette enirée sffechue seulemeant ['ouver-
ture avec 8 séquence Cuvre-Stop-Ouvre-Stop.

- Seulement fermeture: cets enirée afieciue ssulemeant I'ower-
ture avec B séquence Farme-Slop-Ferme-Stop.

- Phote 2: exécuts 12 foncton du disposait de sacunita “PHOTD 27

- Exchue: Mentrée ne gére aucune fonction _,.--’l
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* Temps de préclignotement
Awant chague début de manceuTe, on peut actyver une signakss
tion d'avie de maneuwe sur ke cignotant evec temps progam-
mablea 1, 2, 4, B, 8 et 10 secondas.

* Sensibilité ampéremétrique:
La fogoue de commands dispose d'un systéme powr s mesure
du courant sbaorbé par ks deuy moteuns, uilisé pour detecier ke
bulgas de fin de course mécsniques et s éventusls obeteolkes
durant '8 mouverment do portal. Vo gue le cowrant sbeorbe
dépend de condfiona variables [poids du portsi, froftemanis
divers, coups de vent, varigtions de tension, ebc) # a &té prévu de
pouvor modifier le seul O intervention. Le reglage prévod B degres:

e degré n™ est ke plus sensible (force minmurm), le degré n°E est

2 moins sensbie {foroe medmum).

L4

A\ ATTENTION La fonction “ampéremétriqua” cormecte-
ment réglés [ainsi que d'sutres précautions indispen-
sables) peut &tre utile pour le respect des demmiégres
normes suropéennes EN 12453 et EN 12445, qui deman-
dent 'emploi de techniques ou de dispositifs pour limiter
les forces et le risque [[é aux mouvements des portes et
portails automatiques.

= Dacalage battant
Le retsrd de démarmage du motewr du battart miéneur peur &tre
pogamma & 5, 10, 20, 30 ou 40% du temps de raval.

7) Programmation

Toutes |es jonctions décrites dans ke chapitre “Fonctions program-
mahles™ pauvant &tre choisies & travers une phasa de programmation
qui B2 fErmine aves i|a memorisation des chob efleciués.

L= logigue de commands contient une memoTe gu consene ks
fonctions et les paramétres propres 8 Mautomatisme.

-‘\\.

w.;

e Y 2

7.1) Modalités de programmation

tonne. || exste 2 nveawr de progremmation:

Powur toudes kes phasas de prograsmimsation, on ublss esfouches P, P2 et PAEndegue s 5

=R

L2.. L5 indiguent e paramaine sdlec-

* Dars o premier nivesu, il est possble o ectfiver ou de désactiver les fonctiona, Chague LED LY, L2, LE comespond & une fonction, @i le
LED est glumea, s fonchon est acives, = sls est efants, ele est désactvee.

La premier niveau est conasfitué de 2 partes sélectionnaoies en pressant 2 touche PA. Ls LED P3 comespondante ndigue lagusle des 2 par-
ties eat séactiooras,

Lod L1 Lad g2 Ledl3 Led L4 LadL5 LedL1 Ledl2 Lad L3 LedLd Led L5
Fammoty Foncti Priscli Raf apros | Decalage Phototeat Searurs Stop résistil  |Portails lounds | SCA
automatiqus | collectsf pamage PHOTO|en ouvertare proporticrmed

Diepus le premier nivesy, 1| est poesiole de passsr sy deuniéime niveaw ol on peut choisir i parsmétre relatif & ks fonction, & chague LED
comespond whe vaeur diférents S Ss50CEr 28U ParAMStTe.

Led Lt Led L2 Led L3 Led L& Led LS led Ll Led 12 Led L3 ledd Led L&
F ety F Priscli Ruformas apros | Décalaga Photobeat Serrura Stop rémisti  Portails lourds | SCA
automatique | colectf pamags PHOTO|en cuvertar proporticnmal
Pearametre:  (Poramete:  |Pargmebe:  |Persmefre: (Parametne:
[Temps Entréa ALK Tomps Seraibiftd Tempa de
do pausa priclignoiomant | amparomstrigm |décalaga
L1: Ga Li: Cun L1:2s L1z Desge: 1 L1: 5%a
parsels hme 1 [l sermibes)
L2 10s L2 Ot L2: 4= L2 : Degre 2 |12: 10%
parsals tyna 2
L3 20 L3 Tbewnt (erie |L3: G L3 Degr 3 L3: %%
LA 40m Lt Semieroe vt |4 B Lz D & La: 0%
L Bl L5: Phoio 2 LE:: $0m LG D & L5 d0%
[ merib)
Tousies less Toostes en
Lol el Led soinies
anirée non Cogre § {fome
utiie TPk
e}

~
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7.1.1) Programmation premier niveau: fonctions

Dians ke pramier nivesy, i est possbée d'actver ou de désactver ke La LED clignofanie ndigue la fonclion eslectornéa, i
pupours alumee 5 hgnotems
3 sonl acivess, les parte de & pro-

s |5 towche P3.

enicant au moina 3 secondes

Mairtenr = touchas Pt =
Un clignotement rapide de toul

1. Presser phemisurs fois P oe manére a porer ks clignoterment sur 5 fonchon desree.

¥+ .
Shed=f=)EY
2. Presser P2 pour aciver ou deeactver B fonclion

Tablesu “A3" Pour passer de [la premiére i la deuxiéme partie du premier niveau (et vice versaj: Exemple

1. Pressar rcha P3

f. Maintenr les touches P1 et P2 enfoncées pendant au moing 3 secondes + 4

Tableau “A5™ Pour sortir du premier niveau en annulant les modifications: Exemple

1. Fressar P pendant 50 mons 3 secondes, ou aftendre | minute, ou &teindre Falimeantabon + é’"”z’&,
3= E :il::[.ul..rﬂ'::._,_..‘:’l B0,
=

X vy

o 7.1.2) Programmation deuxiéme niveau: paramétres ™

[ans e dewdéme nives 2y niveswd, fa LED P ciignote rapidement tandis que
iona. Le deuiéme nivesu peut &re Tt zeuks tar les 5 autres | 11, L2...L5 mdiqu
pasE=nt par I8 premisr niveal,

pEramstine ssechonne

S N o F1iiOE 0o

3. EnTer ders le deuvigéme rivesy en mantenant i fouche P2 enfoncés

*
pendant au mons 3 secondes E 3=

Tableasu “B2* Pour choisir e paramitne: Exemple
1. Presser plusieurs fois P2 de maniérs 8 porier 8 LED sur e paramatre desire

Tableau "B4" Pﬂ.rurhﬁlp!marnhunmunﬁmunthmﬁﬁﬂhﬂu. Ex emple

1. MaimtenT les fouches P 2t P2 enfoncaes pendant au moins 3 secondes

1. Presser P{ pandant 50 moins 3 sscondss, ou

dre | minute, ou Slendre Talmentahs + @
3= E: opjpure Bl=,

oppue =
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7.2) Effacement de la mémoire

Chague noovells programmation remplace les programmaions pré ii.ﬁpréa I'effacement de la memoire, toutes les fonctions
oadentss, normalement il 'est dons pes néceesains de “oud eftacar” retournent aux valeurs pré-programmées et il faut procé-
[ans fous les cas, [efcement ofg de ke memore est posaine avec. der & une nouwelle recherche des butées de fin de course
cefte simpie opérgson mEcaniques.

Tableau “C1" Pour effacer la mémoire: Exemple

1. Etendre ['almertation de |s logigue de commands at atiendrs gue toutes les LED scient s SFF
eteintes (Eventuslisment enlever ke fusble F1) e
2, Presser st mantenr erfoncées s deux fouches Pl et P2 eur iz care. E‘ﬂé]
3. Ratablr I'simentztion de B loggue de commands. s
4, Attendre au moing 3 secondes puis relicher les deux touches. + $
@) 3s
[=

= 'effacement de la memore a ebs fan comectement toutes les LED s'éteignent pendant | ssconde.

. 4
-

7.3) Exemple de programmation du premier niveau

Cans ces esemples, nous décrivons fes &igpes nécessares pour actver et déesctiver une fonction su pramier nivesw, Bn prensnt comme
exemple 'activaton de ia foncton “fomclionnement Sollectl™ ef I8 programmation de ks sortie "S0AT pour activer lz sermure électrigue.

Exemple de programmafion premier nivesu : activer la fonction
“Fonctionmement Collacti™ et activer la sortie pour “électrosermure”.

1. Enfrer en programmation premier revesu en pressant e touches P et P2 pendant au + 4

mone 3 secondes. EE s
2. Presser une foie P pour porter e cignotement = 3 LED N°2 ¥

[le cignotement est bred] 11 D'.‘ii].'l:' oo
3. Actver B fonchion “Fonchionmemsant Colectf™ ¥

[le cignoterment deveendrs long), E
4. Praeser une foiz P3 pour aciver la dewdieme parte +
[la LED incorporée a 8 touche P3 s'alumea). E
B. Pressar une fois P11 pour porter e cignotement sur s LED NP2 {le cignolement est bref]. i
6. Activer i3 fonction "Sermure ecirique” en preesant P2 (le clignoterment deviendra long). +
T. Soriir de la programmation, avec mamoriestion en pressant P st P2 + ¥
o |2
pendard su mons 3 secondes. Eﬂ:ﬂ 3s

o e
'rr?.-"l-:l Exaemple de programmation deuxiéme niveau K

Dans ces exermples, Nous decrivons 85 S5pes Necessanss powr modiier un paramatre au deuwidme niveau, en prenant comme exemple 8
modification de la senshilé de = jonction ampéremétrique jusgu'su “rveau 57

Exemple de programmation dewxiéme nivesu: modifier la Exemple
“sensibilité de la fonction ampéremétriqua™

1. Enfrer en programmaton premier mveau en pressant P et F2 +
pendant 3u mons 3 secondes. t Eﬂ =
2. Presser 3 iois P1 de marane & porter le clignotement sur fa LED NP4 r+'1 —
[l 0 O 04T
3. Passer au dewpdéme niveau en prassant P2 pendant su mons 3 secondes, +
I g
4. Preeser 3 iois P2 jusgu'a ce gue l8 LED NG soit alumee. + 14
2000 o8
B. Rewverir su premeer mvess en pressant P

]

6. Sorir de la programmaton, avec mémorestion, en pressant P ef P2

* +
pendant au mong 3 secondea =
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7.5) Schéma pour la programmation

L& figure ci-gdessous fiustra le schéma comnpést de la programrmation dee fonctions et des paramélres corespondants. Hie ndigue égaiament
les fonchions et Bs parsmétres pré-programmes intisiemant ou spres un sfacement compiet de ls memaore.

."fl.l sy
.'|'.- -.'Q'\.--.'Q\- D D D:D

AT i) |.l' o ALK D D
\ 8 07

Premier Niveau
Led P41 allumés fixo
Wl

N

Deuxidme niveau
Led P14 m rapide

%,
# ] N

Temps de préclignotement

oo IIT_ll = ﬂ.
g : motng O B'

Senchiits amplremitiqns rn
Ly b o o Typa 1 Gt porindn ypa 1 - salle
o--ooa [ sl
NOE B M OB X eeararct 1CT)
oo sk
op Type 2 Cuvertur: pericda fpe 2 - les
D D:'__ e ot el En acion
perdent In motie du empe de
hutti | Led spents -+ amperomaincs sschss fera jooniact MO}
- .DM@_ Soulemant o 4 shop S o S DR,
Wl . formeture  jooninct WOJ
ETEED
: . Soulenon ferrree - ming - e S mop_ .

formeturs:  |oomect MO

Photo 2 LG pomyme phoio 2
|oonimct MG




8) Accessoires en option

-

= Carte RADIO
La logique de commeande disposs dun conneclewr pour B connesoon
d'une care redic & 4 canaee Bvec cormectewr SM oui pamet de
commander B logique 8 distance au moyen d Smetteurs gue sgizsent
51 les enfréss confomément suw ndcations du tablesy suvant;

Sorfie Recapiar Enirée Logigue de commanda
N Pas-8-Pes
o2 ALK fvapewr progremmes: Duy partelie 1)
N3 “Seulsment ouverture”
\‘_Nnd “Seviament fermehne”

~,

= Batterie tampon PS124
La logique de commande est prévuee pour Blre gimenide par une
batterie tampon en cas de panne de colrant.

|

g9} Maintenance de la logique de commande POA{

Le lbggue de commands FOAY, comme composant Sectmmique, n'E

au mons tous kes B mos, le bon foncionnemeant de toute Minstalation en
efiectuant lee confrties iIndiqués dans ke chapitre "Essal de fonctiornement”™

9.1) Mize au rebut

Ca produst st constiug de dfférents types de maferaws dond carzins
peuven Blre recyciée. Informear-vous =ur lee methodes de recyclage ou
de rmese Bu rebut en suvent kee normes en viguedr sur e plan locel

-ﬁﬂ-ednﬁu composants électroniques peuwent contenir
des substances polluantes, ne les abandonnez pas dans la
nature.

10) Que faire si...

Ce chapire est un guide visant 38 eder lnstsisteur & réscudre
quelques uns des probiémes lee plus courants gui peuvent ea pré-
santer durant [inst=laton.

Aucune LED ne résulte allumée.

= \érifier 5 b logique de commands est simentoe fmeswer 8 Fy a
ung f=nsion de 32 Voo s bomes 3-100

= \érifier les deux tusibles, =i la LED P | n'est pas afumés ou ne ck-
gnote pes, on esf probablement en présence d'une panme grave
et I3 carle devra &te remplace.

Ls LED P41 clignote réguliérement mais les LED ENTREES

L1, L2, L5 ne refletent pas I'état des entrées respectives.

= Eiainde momenterément ['alimentation pour sortr d'une éven-
fuslle phass de programmation,

= \érifier sHentvement les connentons sur les bormes de 11 8 16!

La procedure de “Recherche automatique™ ne démarre pas.

» |5 procadure de “Recherche automatgue™ ='acive ssulement =1
gla n'a james ée effechuée ou = B mamoire 3 &6 eflaces. Pour
verfer & |8 mémoine est vide, Stendre momentanément I'alimenta-
fion, & Maflumage toutses s LED doivent chgnoter rapidemant pen-
dant emviron & secondes. S eles chgnotent seularment pendant 3
sacondss, B mémore contient dé@A des vaewrs valabies. 5 Ton
oésie sfiecher une nouvelie “Recharche automatioue”, i igut efis-
oar complstement i@ mamoee.

La *“Recherche automatique” n'a jamais été effectuce

mais la procédure ne démarre pas ou se déroule de

maniére incorrecte.

= Pour sctver la procédure de "Recherche eutomatque” il faut gue
I'inetallaton et tous les depositts de sécurits fonctionnent comec-
tEmant.

» S'assurer qu'aucun disposdi connecté sux enirées nintansant
curant |3 "Recherche ausomatique’.

LN

~

= Pour que B "Recherche automatiqus” dcemarme comectement, lee LED
Eur s entrées dovent Bire slumas suivent e indications dorinaes, la
LED P dioit cignoter au rythme d'un cignotement 2 8 seconde.

i b |

L an |

mﬂuf

La “Aecherche automatigue” a &té effectuée correcte-

ment mais la manceuvre ne démarre pas.

= Verfier que les LED des-securités (STOF, PHOTO, PHOTOH et
ventusliement PHOTOEZ) sont afumées et gue les LED de |scom-
mande o est acfivee (PAS-A-PAS ou ALY £'slume pendant |s
duréa de ks commande.

» 5 la fonction "Phototest™ est actvée et que les photocetiules ne
fonciornent pas comectement, B LED DIAGNOSTIC signale
I'anomalis par 4 clignotementz.

Durant le mouvement, le portail effectue une inversion.

Les causes qu provoguent UNe NYErsion sont ;

= Line mtervention des photocelules FHOTOR2 en owverture, PHO-
TO ou PHOTO durant & fermetune) ; dars oo cas, contridler les
cormexone des photocelules et venfier eventuelament lee LED de
signaiigation des entraes.

= Line ntervention du dspositi amparemaingue durant l8 course
des moteurs (81 donc pas & proximité des butees oe fin de couwr-
58 mecaniques} est considerés comme un cbatecls el provogque
une imersion. Pour contriler si le dispoaitif ampéremeatngue sat
miervenu, compier s cignofements de ke LED Disgnostc: un o
gnotement indiqus llintenvention du dispossif ampéremétrique sur
le moteur 1, dewx clgnofements, s le motswr 2. J




11) Caractéristiques technigues

e

.

Admentation de secisur : Logique de commande POA - 230Vca = 105, S0-60H
: Logique de commande POA LA & | I0Vca «10%, S0=60H
Pusssnce max. absorbos S ATOVA

Aimantation de secours

1 prévue pour battens tempon PS124

Ciourant maamum moiewrs

13 favec nivesu dnienvention fonction smpersmetnoue “degre 57

Sorfie almentation senices

: 2dVeo courant maximum 200maA fia tension peut sler de 16 & 3TVcg)

Sortie photo-test

: 2é¥eo courent mavimum 100mA fa tension peut slier de 162 33}

Sortie chgnotant

: pour clignotents 24Vieo, puiszanoce measamum 25W (l2 tension pews sler de 16 8 33Voo)

Sortie voyant portal

1 pour fampes 24Vica puisssnoe maximum SW ou samures Seciniques 12Voa 26W
(i tenmion peut aler de 16 & 33Vex)

Entréa STOP : pour contacts NG ou réestance constants B,2H{] =25%
Tamps de fravai : mesure asomatiguemant
Temps de pause : programmsble a &, 10, 20, 40, B) secondes

Temps de préclignotement

: programmable & 2, 4, B, B, 10 secondes

Décalage batant en ouverture

: programmsble 8 5, 10, 20, 30 et 40% du temps de tavail

Décslags battant en fermeturs

: meswre automatiquemeant

Sortie 2* motewr

: pour molews POP PPT224

Longuewr max. cibles ; eimentation J0m
: 2 moteur 15m
; gutres entées/soriies 50m
: Eniame 10m
Tampéarsiura de fonclionmement 1 -20E0C
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Dichiarazione CE di conformita’ / EC declaration of conformity
smeoonda Dieties S5ITEC, Mnsgabo 1, parts H) (socording 1o S837TEC Dematives. Erclomues 1, part H)
Mumers Mumber @ {TA/PPTO24 Diata / Date: 52003 Revisiona ¥ Rewision:

Il sottoscritio Lawro Buoro, i atore fichiara che il prodotto:
The undersigned Lt Buom, Gemdhhrnger ke 1 the product:

thn:pm-ﬁ.rl‘l:m { Narme ol produce: - RICE spa.

Indirizze / Sddmes - Wiz Peuza Akn 13, 3HME Z1, Rustigne ~0DEAZD- ALY

Tape / Type : Moloriczon: dettormecannico “PRITEA” con comtmle  Becinomechanca geammolor PRFIEST with conng wnt

Modallo ¢ Mode - PPTO24

Accosnor [ Aoocenones - Binsvenie: mdio mod. SMK 1 mod, SMXT rado reosier

Risuita oconforme a guanto provisto dalle soguenti dircttive comunitario ¢ Complies with the Ddoaing communiy drectums

Fifenmants n° Tenoko

Federenos rf Tk

TIECE . B alal o CONCEMETES | Ao T il e

d'rnl.emedrhlcndrl ampemLWlﬂmhlahmfﬂnrdﬂrum?lﬁmdhkh"m 'E'?Em
e hermonimbion &J\:h‘lrn”ﬂam:r Diesess relativag o e fod et o e watfain cesiain wolinoe: St

B IOGEE DFRETTIA BG3GACEE DEL CONSIGLIO dal 3 %C per i ienvicnamenso dele legisierion: degh Stali membn reiive ala
compatibiita eistimorogneticn § Counol Directive: o 3 bedey 1885 on the approarstion of the lews of e Momber Sintes

refoling Io efsciromagnetic compatibimy

D8ATGE [EX BEIETEE) DIRETTIA Q8/37/CE DEL PARLAMENTO 8URCPED E DEL CONEIGUC dal 22 ¢ 1608 --rl:\cfrm’il: i nrvaciemenic dofio
Igimirioni degl Stali memin miative o mecchineTHRECTIVE 83707EC OF N PARLIAGMENT AND OF THE COURCE
of 22 June 1085 on the noprocmation of the ks of She Member Sinies rolstog i meofhinary

dalle

i Normse armonizzate  Comlies with e iofowing Hemaonised siandads

di valmtazsiong Classa

Beiemnos -7 ] T\‘ll:I Extrmis vl Chons
ENEIRIE-1 008 hi miettrei  umo domesco & srmiae - Norme genesi
Wm mecirey spnknnoes — Ganenl requirerments
ENECE0M-1 1002 mﬂa del mucchimeno-Equipegg. cietiion defe maochine-Fare 1-Feg. peneri
.BMMFEF of rmaschines - Pt 1HGeneml mourements
ENERIEZ Lrgrr: Bppereocis per b dell rfomewione. Canrirnshche d rediodstrbo. B

Lirniti & mesiod di mistm § information technology soquioment — Ancio dinturbaenns ohrmolerstion
Limitx mnd methods of measurament

ENEED14-1 WV IEGE Compatibilts et notice — Preacrciom por gl cetinodomestic, g wers clettino
& gl apparecchi smian Pers 1: Emissione- Narra di famigho & prooois
Heotomagrotic Sompati —Paql.l'u‘mn"n'w#buwa:‘.ﬂ.mhtnﬁ B Tooks
u:d&uw.ﬂqrnms P.:rfff Ervssion — Product Family Sisncd
EhEOEd 306 Pati 2-5: ArmoricheFickes £ Farts 2-5 HermomioHicerh IRrm A
Compalibiia seimmagrelica (DML /| Becirmrnagneic compaitity [EW0]
Pare &: Inoniche d & i mismm / Part 4: Testing and mess reenerd tschnigues
ENEAD00-4-2 (EF 000 Forte 2 Proses di rmemines » scarcn sl s ics ARV BRY B
Fort 2 Bevtrowteis decheros iy fost
ENEADD0-4-3 1149007 Prne 3: Prom demrmunita sul cempi imedinti 8 mdoimogoenra 1IN [
Pyt 5- Facfisiec) mgio-ireguency, slechiormegneic Fold immurny st
ENEAD00-4-4 e r i Prorte 4: Test sui irrsient volocol” immuniea ai bumst 2KV =]
Fart 4: Beciical fost rmnsand bt mmunity Sost.
ENGIDOHLE [CFElCr Fare & Prova di rnmessi ad impuln 2RV TR E
Fort §; Surgo # ity fest
i 7] Gije ey e & mmrin ol Setherby condoth, mdoS da campl o edoimoquerrn T A
Fant i immerity i conoctod dishabwnoes, inolieed by moio- Frdcls:
e Fare I: P di Fremuniza - carmpil magnetial o irequernsa: i e JOA™ A
E-Nr
P T1: 'r"-ﬂ'l'.h!‘-\'.‘ﬁ:.\, shord infemupbons and wollegs wonaions Smmrhy sl
Risulta conforma a visio dalle aftre norme afo dache tecnicha di ¢ Complies with the olfws starwdamis sndfor procduct schricsl spsoficstons
Riforn n® Edizk Trtodo
Resdrrenoe no [T Tk
BN 12445 OEE00 Plorie & cancell indosinall & cormmerinli ¢ de miommessa. Sioussra nuee d pote motoresste - Metodi di prova
inohreinal commeroa and gorege doors and gafes - Salslyin use of power opevesed doars - Tesf methods
ER T [} Fore e-concall ndusimoll o commeniol o do ouloAmesss. TSioumran 0 uso O poris motonzese - Hequiss
incesinial, commensal s garmge doon and gales - Safely i use of power oposted’ doors - Aoquierments
Ingttre dichiara che non & consentita ka messa in sarvizio dal sumdicate fincha la im o il 0 Heno @ non mia
idantificata o dichiarsta conforme alla direttva 88/37/CES Wummm m:&mm?hmnx m'vcrﬁ':;m'panmbem

soentifed s decivmd fo compsly with the GEETCE dineciine

Il prodotto suindecate si intends parte imtegrants di una dells configurazioni di installazions tipiche, coma riportate ned noatri catalaghi goncrali
The abovs prodiut i an rdsgml pard of one of e fyoocal instelrion coniiguemons o shown i owr geness’ calalbques.

Amminesiral o
DOEAZD, B Maggio 2000 {Ceneral Meoeger
L i Buorn

P.5.: La dichiarazione del modello “PPT224" & presente nel fascicolo di istruzioni del motore “PPT 224"
"Plesse find the declarstion of conformity for model "PP7224" in the instruction booklat for the "PP7224"
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